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ABSTRAK

Andi Faisal Patra, 1329042064. 2018. Pengembangan Sistem Penyiraman dan Pemupukan Berdasarkan Waktu Serta Kelembaban Tanah Berbasis Arduino. Skripsi. Program Studi Pendidikan Teknik Informatika dan Komputer. Jurusan Pendidikan Teknik Elektro. Fakultas Teknik. Universitas Negeri Makassar. Pembimbing: Mustari S. Lamada dan Satria Gunawan Zain.
Tujuan penelitian ini yaitu: (1) Pengembangan alat penyiraman dan pemupukan otomatis berbasis arduino. (2) Sistem pengontrol alat untuk melakukan penyiraman dan pemupukan secara otomatis. (3) mengetahui tanggapan pengguna terhadap alat yang di kembangkan. Model dalam penelitian pengembangan ini adalah model prosedural dengan metode prototype, yaitu model yang bersifat deskriptif dan menggariskan pada langkah-langkah pengembangan. Langkah-langkah yang ditempuh meliputi tahap: potensi dan masalah, pengumpulan data, desain produk, validasi desain, revisi desain produk, uji coba produk, revisi produk, uji coba pemakaian, dan produksi massal. Penelitian ini menghasilkan sebuah alat yang berfungsi untuk mempermudah pekerjaaan petani dalam hal menyiram dan memberikan pupuk pada tanaman. 
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